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SISTEMA CIRURGICO ROBOTICO da VINCI - INTUITIVE SURGICAL
1. DESCRIGAO DO PRODUTO

e Nome Técnico: Sistema para Cirurgia Endoscoépica

e Nome Comercial: Sistema Cirurgico Robético da Vinci — Intuitive Surgical
e Modelo Comercial: “da Vinci S” e “da Vinci Si”

e Marca: Intuitive Surgical Inc.

1.1 Fundamentos

O Sistema Ciruargico Robético da Vinci — Intuitive Surgical
€ uma plataforma robdtica altamente sofisticada que foi
desenvolvida para permitir a execugcdo de cirurgias
complexas, utilizando-se de procedimentos minimamente
invasivo. O da Vinci consiste de consoles ergonémicos,
trés ou quatro bracos robds que atuam diretamente no
paciente, um sistema de video de alta performance e
instrumentos patenteados chamados EndoWrist®. O
Sistema Cirurgico Robotico da Vinci — Intuitive Surgical
transforma os movimentos do cirurgido em escala, filtra
qualquer tipo de tremulacao natural do ser humano e traduz
todo o movimento feito pelas maos do cirurgido em
movimentos mais precisos nos instrumentos EndoWrist.

Maos do cirurgiao
O Sistema Cirurgico Robético da Vinci — Intuitive Surgical
€ um sistema de alta resolucéo em 3D, desenvolvido para
ser utilizado em cirurgias, proporcionando uma
experiéncia de imersdo. Diferente dos processos
normais, a anatomia aparece com alta magnificagao, em
cores brilhantes e com profundidade de campo original.
Para realizar o procedimento, o cirurgidao utiliza os
consoles para manipular os quatro bragos robd, que
seguram os instrumentos EndoWrist e a cAmera de alta
magnificagao.

Os instrumentos EndoWrist ultrapassam a escala natural de movimento das maos

humanas; escala os movimentos e reduz os tremores refinando os movimentos das maos.

Além disso, o da Vinci elimina as possibilidades de erro humano através de circuitos que

trabalham através de redundéancia.




Cirurgia com o da Vinci

Nas cirurgias convencionais de laparoscopia, o cirurgido visualiza a imagem endoscopica,
orgaos do paciente e instrumentos, em 2D, além de ter que contar com a precisdo de
movimento da camera pelo auxiliar. No Sistema Cirdrgico Robdtico da Vinci — Intuitive
Surgical, a visualizagao se da em 3D e o préprio cirurgido movimenta a cAmera de acordo
com a sua necessidade através de simples movimentos no console.

Para o paciente, o Sistema Cirdrgico Robdético da Vinci — Intuitive Surgical, além dos
beneficios naturais de uma cirurgia minimamente invasiva, proporciona menor dor, menos
perda de sangue e menor necessidade de transfusdo de sangue. Com isso, o tempo de
estadia do paciente no hospital € reduzido ainda mais, ja que sua recuperagao € mais
acelerada. Estudos comprovam que o Sistema Cirurgico Robdético da Vinci — Intuitive
Surgical proporciona um controle maior das margens de cancer e uma baixa incidéncia de
impoténcia e incontinéncia nas cirurgias de prostatectomia.

O Sistema Cirurgico Robdtico da Vinci — Intuitive Surgical é composto de trés partes:
e Console do Cirurgido

e Carro Paciente

e Carro de Video.

1.1.1. Console do Cirurgido

Console do cirurgido — é o centro de controle do sistema da Vinci. O usuario do console do
cirurgido se senta na area estéril e controla os instrumentos e o endoscépio 3D com suas
proprias maos, utilizando os masters controladores e com seus pés utilizando os pedais.

A — Cupula

B — Visor binocular

C — Controladores

D — Controle de altura

E — Interface do usuario

F — Descanso para os bracos

CLUTCH

CAMERA

Clutch — libera os movimentos dos
bragos

Camera — movimenta os bragos da
camera

+/- Focus — ajusta o foco da imagem
Coag. Monopolar — ativa a UEC

monopolar

Coag. Bipolar — ativa a UEC bipolar

Legenda: UEC — Unidade Eletrocirurgica



1.1.2 - Carro paciente

O carro paciente é a parte operacional do sistema da Vinci, sua
funcdo primaria € sustentar os bragos para os instrumentos e o
braco da camera. O Sistema Cirurgico Robdtico da Vinci —
Intuitive Surgical utiliza a tecnologia de centro remoto. O centro
remoto € um ponto fixo no espacgo ao redor do qual movem-se os
bracos do carro paciente. A tecnologia de centro remoto permite
ao sistema manobrar com os instrumentos endoscépicos na area
cirdrgica sem oferecer pressido sobre as paredes do corpo do
paciente.

1.1.3 - Carro de Video — O carro de video comporta o equipamento de processamento de
imagem.

A — Monitor de video

B — Gravador de imagem
C — Insuflador

D — Gaveta

E — Fonte de luz

F — Controle de foco

G - Unidade de controle da =
camera N :
L — Cilindro de gas CO2 DI
M — Conexdes L]

N — Gaveta el

Carro de video



1.2. Modelo
O Sistema Cirurgico Robdtico da Vinci — Intuitive Surgical possui dois modelos:

e “da Vinci S”.
e “da Vinci Si".

1.2.1 Diferenga entre os modelos:

Console do Cirurgiao do Console do Cirurgiao do
Da Vinci S Da Vinci Si

Permite a utilizacdo de apenas um | Permite a interag&o de até dois cirurgibes da seguinte
cirurgiéo por vez. Possui | forma: um cirurgido operando os comandos em um
visualizagido em 3D e | console e outro cirurgido operando os comandos
magnificagio de até 15 vezes. num outro console que se comunica entre si. A idéia
por traz disso & fazer com que 0O mesmo
procedimento seja dividido pelos dois cirurgides,
sendo que o comando dos bragos s6 pode ser
manipulado por um cirurgido por vez.




Console Paciente do Da Vinci Si e do Da Vinci Si
Em ambos os modelos, da Vinci S e Si, funciona da mesma forma sem alteragdes.

Carro de Video do Da Vinci
Si

e Descrito no item 1.1.3

Todos os equipamentos, cameras, fonte de luz, estdo num uUnico envdlucro possibilitando
a suspensdo em Boom Arm, como na figura acima.



1.3 Especificagoes técnicas

Console do Carro Carro de video Fonte de luz
cirurgiao Paciente
Voltagem | 115 VAC, 50/60 Hz | 115/ 230 VAC, | 115 VAC, 50/60 Hz | 115 / 230 VAC,
ou 50/60 Hz ou 50/60 Hz
230 VAC, 50/60 Hz 230 VAC, 50/60 Hz
Corrente Maxima
120 VAC 12 A 12 A 10 A 6 A
230 VAC 6A 6A 5A 3A
Energia
de 5 min 5min | @ | e
reserva
Protecao
contra sim sim N&o N&o
sobre-
tensao
Condig6es ambientais de operagao
Temperatura: entre 10 e 35 °C
Umidade: entre 10 e 85% sem condensacgao
Pressdao atmosférica: | entre 645 mmHg e 795 mmHg
Condi¢coes de armazenamento e transporte
Temperatura: entre 10 e 50°C
Umidade: entre 5 e 95% sem condensagao para o transporte
entre 10 e 85% sem condensacgao para armazenamento

1.4 Partes e acessorios de uso exclusivo

Todos os acessorios utilizados no Sistema Cirurgico Robético da Vinci — Intuitive Surgical
sao de uso exclusivo e estdo relacionados no item 4.5 deste relatério. Esses acessorios
nao podem ser utilizados separadamente ou em conjunto com qualquer outro sistema ,
devido a complexidade da sua constituicao fisica. Os mesmos foram desenvolvidos para
integrar o Sistema Cirurgico Roboético da Vinci — Intuitive Surgical possuindo encaixes
exclusivos aos bragos mecéanicos.
Por exemplo: as pingas cirurgicas sao constituidas de articulagbes diferentes das
tradicionais e na sua base existe um sistema mecanico que deve ser encaixado nos bragos
robds, conforme figura abaixo.




Encaixe dos EndoWrist nos bragos mecanicos

Os instrumentos EndoWrist sdo desenhados para permitir aos cirurgides manter a destreza
natural e proporcionar uma maior precisao quando se opera em um ambiente minimamente

invasivo. Os instrumentos EndoWrist somente funcionam com o Sistema Cirdrgico
Robotico da Vinci — Intuitive Surgical.




Instrumentos EndoWrist

Anpnccnr\' l onnnd-

Acessorios de uso exclusivo

Cabo transmissor de luz

Clips para capa estéril

Adaptador estéril para instrumentos

Base para montagem da cénula

Chave para liberagdo de emergéncia

Chave para liberagéo de emergéncia da canula
Céanula

Obturador

Capa para Camera

Capa para Brago da camera

Adaptador estéril para brago da cAmera
Adaptador estéril para camera

Base para montagem da camera

Endoscopio

Instrumento para alinhamento dos endoscopios
Capa para brago dos instrumentos

TOoOZZIr X&«—~ITOMmmMOO®>

2 - INDICAGAO E FINALIDADE

A indicagéo e finalidade a que se destina o Sistema Cirurgico Robdético da Vinci — Intuitive
Surgical é a tradugcado dos movimentos das maos do cirurgido através dos bragos robd, em
procedimentos diagndsticos e/ou cirdrgicos de alta complexidade, na qual os
procedimentos minimamente invasivos tradicionais ndo teriam um alto nivel de preciséo e
recuperagao por parte do paciente.
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- LISTAGEM E REPRESENTAGAO GRAFICA DOS PRODUTOS:

REPRESENTACAO GRAFCA
SS2000 + PS2000 + VS2000
REFERENCA | FESO DESCRGAO
(Kgf)
Sistema endoscépico robadtico da Vinci —
Intuitive, modelo Da Vinci S.
Constituido por:

152000 1882,000 Console do cirurgido SS2000
Carro paciente PS2000
Carro de video VS2000.
REPRESENTACAO GRAFCA
SS3000 + PS3000 + VS3000 + CR3000 + DC3000
- PESO ~
REFERENCA (Kgf) DESCRCAO
Sistema Cirurgico Robético da Vinci Si -
Intuitive Surgical.
Constituido por:
Console do cirurgido SS3000
1S3000 1385,100 Carro paciente PS3000
Carro de video VS3000
Modulo Core CR3000

Unidade de Controle da Camera DC3000.

- LISTAGEM E REPRESENTAGAO GRAFICA DAS PARTES INTEGRANTES DO SISTEMA:

REPRESENTAGAO GRAFCA

REFERENCA '?ng‘)) DESCRGAO
Console do cirurgido, para uso com o Sistema
SS3000 360,000 | Cirargico Robético da Vinci - Intuitive Surgical,
modelo Da Vinci Si.
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Carro paciente, para uso com o Sistema

PS3000 698,500 | Cirurgico Robotico da Vinci - Intuitive Surgical,
modelo Da Vinci Si.
=
y Iy
Carro de video, incluindo Médulo Core CR3000 e
VS3000 326,600 Unidade de .Controle.d'a (;amera 'II?CBOOO,.pa_ra
uso com o Sistema Cirurgico Robdtico da Vinci -
Intuitive Surgical, modelo Da Vinci Si.
Modulo Core, para uso com o Sistema Cirurgico
CR3000 108,000 | Robdtico da Vinci - Intuitive Surgical, modelo Da
Vinci Si.
[ —
Unidade de Controle da Camera, para uso com o
DC3000 34,000 |Sistema Cirurgico Robdtico da Vinci - Intuitive
Surgical, modelo Da Vinci Si.
o _E
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Carro paciente, para uso com o Sistema
PS2000 856,000 | Cirtrgico Robético da Vinci - Intuitive Surgical,
modelo Da Vinci S.
Console do cirurgiao, para uso com o Sistema
SS2000 687,000 | Cirurgico Robdtico da Vinci - Intuitive Surgical,

modelo Da Vinci S.
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VS2000

339,000

Carro de video, para uso com o Sistema
Cirurgico Robdtico da Vinci - Intuitive Surgical,
modelo Da Vinci S.
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